大学生创新训练中心2017大学生创新训练计划项目（指导项目）简介
	项目名称
	类别
	专业
要求
	参与学生人数
	项目周期
	项目起止
时间
	项目简介
	项目成果要求

	方向一：全尺寸无人驾驶车
研发能够乘人的无人驾驶车，制作样车，实现校园内的自动行驶。鼓励全校范围内跨专业组队申报，国家级和省级项目队伍中至少1名大一学生。
指导教师组：许新征（计算机科学与技术学院）、姚君（建筑与设计学院）、李允旺（机电工程学院）、李会军（信息与控制工程学院）、江帆（机电工程学院）等，欢迎其他感兴趣的指导教师加入。
咨询QQ：877586334

	全尺寸无人驾驶车视觉导航和路径规划系统研制
	国家级
	计算机类
电子信息类
机械类及其他
	3-5
	2年
	2017-2019
	研制基于视觉等技术的无人驾驶车导航系统和路径规划系统，实现自动避障。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套；
3、发表论文1篇或申请发明专利1件。

	全尺寸无人驾驶车底盘研制
	省级
	机械类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	研制无人驾驶车的底盘，能够满足单人乘坐或载货。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	全尺寸无人驾驶车电驱动系统研制
	省级
	电气类
机械类
电子信息类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	研制无人驾驶车的电驱动系统，并开发远程监测和控制技术。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	无人驾驶车电池管理系统研制
	省级
	电气类
电子信息类
计算机类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	研制无人驾驶车电池的热管理和电量管理系统以及充电系统，保证车的稳定供电。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	无人驾驶车远程监测系统研制
（物联网智能实验室）
	校级
	电气类
机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研制无人驾驶车行驶状态监测以及传感信号远程无线传输系统，实现车联网的基本功能。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	无人驾驶车安全保障系统研制
	校级
	电气类
机械类
电子信息类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研制无人驾驶车的保护系统，防止紧急情况下出现安全事故。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	无人驾驶车外形设计
	校级
	机械类
设计类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研制无人驾驶车的整车外形和座椅设计。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	无人驾驶车自动转向系统研制
	校级
	电气类
机械类
电子信息类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研制无人驾驶车的两轮驱动和四轮驱动的自动转向系统。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	方向二：特种机器人
研究特种机器人若干关键技术，技术成果将参与ROBOCUP、ROBOMASTER等国内外竞赛。鼓励全校范围内跨专业组队申报，国家级和省级项目队伍中至少1名大一学生。
指导教师组：程健（信息与控制工程学院）、杨文嘉（计算机科学与技术学院）、朱美强（信息与控制工程学院）、唐超权（机电工程学院）、叶宾（信息与控制工程学院）等，欢迎其他感兴趣的指导教师加入。
咨询QQ：877586334

	多传感器信息融合的机器人云台伺服控制系统研制
	国家级
	电子信息类
机械类
计算机类及其他
	3-5
	2年
	2017-2019
	研究特种机器人执行部的控制技术，并以救援机器人等为对象进行应用。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套；
3、发表论文1篇或申请发明专利1件。

	基于双目相机的机器人目标跟踪与定位系统研制
	省级
	电子信息类
计算机类
机械类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	研究利用两台相机实现移动目标跟踪和定位的技术，并在机器人上应用。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套；

	基于手势识别的机器人控制系统研制
	省级
	电子信息类
计算机类
机械类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	研究通过人的手势控制机器人的技术，应用于无人机。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	机器人关键部件3D打印
（3D打印创新实验室）
	省级
	机械类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	研究小型和微型机器人关键部件的3D打印技术，并在给定型号机器人上实现。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	机器人远程控制APP研制
（物联网智能实验室）
	校级
	计算机类
电子信息类
机械类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	开发界面友好的机器人远程控制系统，在手机或PAD上实现。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	履带式机器人行走部设计与制作
（3D打印创新实验室）
	校级
	机械类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	开发界面友好的机器人远程控制系统，在手机上实现。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	机器人群控制系统设计
（物联网智能实验室）
	校级
	计算机类
电子信息类
机械类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	开发多个机器人协同工作时所需要的控制系统。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	竞赛机器人轻量化设计与制作
（3D打印创新实验室）
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究基于数字化设计和3D打印的竞赛机器人轻量化技术。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	3D打印过程监控与应急处理系统
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究3D打印过程监控与应急处理系统
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	基于3D打印技术的智能导盲杖.
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究基于3D打印技术的智能导盲杖.
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	结合3D打印技术的探寻生命仿生蜘蛛机器人设计与制作
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究基于3D打印技术的智能导盲杖.
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	3D打印智能绘图智能小车
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究基于3D打印技术的绘图智能小车
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	3D打印仿人表情机器人
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究基于3D打印技术的仿人表情机器人
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	3D打印蛇形机器人
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究基于3D打印技术的蛇形机器人.
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	3D打印拧魔方机器人
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究基于3D打印技术的拧魔方机器人
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	方向三：创意工科
融合设计类、理工类、文科类专业，进行创意设计和实现。鼓励全校范围内跨专业组队申报，国家级和省级项目队伍中至少1名大一学生。
指导教师组：张明皓（建筑与设计学院）、姚刚（建筑与设计学院）、张博（计算机科学与技术学院）、姚君（建筑与设计学院）等，欢迎其他感兴趣的指导教师加入。
咨询QQ：877586334

	既有建筑节能和智能化改造—以创新基地为例
（物联网智能实验室）
	国家级
	建筑类
电子信息类
设计类
环境类及其他
	3-5
	2年
	2017-2019
	以我校大学生创新基地为例，利用物联网、绿色材料等技术，实现既有建筑的节能和绿色化改造。
	1、科研报告1份；
2、创意作品1份。

	基于数字化技术的深部空间设计及利用
（3D打印创新实验室）
	国家级
	建筑类
地质类
设计类
机械类及其他
	3-5
	1年
	2017-2019
	研究地球深部空间设计和利用技术，以地下居住、交通等为主形成创意，并以3D打印完成作品模型。
	1、科研报告1份；
2、创意作品1份。

	校园3D打印云平台设计
（3D打印创新实验室）
	省级
	计算机类
设计类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	设计面向全校的3D打印服务平台，实现创意作品的上传、存储、归类和自动打印。
	1、科研报告1份；
2、软件平台一套。

	建筑结构健康监测系统研制—以创新基地为例
（物联网智能实验室）
	省级
	建筑类
力学
计算机类
电子信息类
设计类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	针对创新基地设计玻璃幕墙等的健康监测系统，实现对建筑关键结构异常变化的预警。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	大学生创新训练人文环境设计
	校级
	文科类
设计类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	针对大学生创新训练基地，设计具有我校特色的“创新基地”人文环境。
	1、科研报告1份；
2、创意作品1份。

	大学生创新基地空间功能设计
	校级
	建筑类
设计类及其他
	3-5
	1年
	2017-2018
	给定空间，针对大学生创新训练，进行空间使用规划和设计。
	1、科研报告1份；
2、创意作品1份。

	利用3D打印模型探究复杂管道与风口对流体的影响
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究利用3D打印模型探究复杂管道与风口对流体的影响.
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	彩色打印头设计
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	研究彩色3D打印头
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	智能风雨感应器
[bookmark: _GoBack]（物联网智能实验室）
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	基于物联网技术的智能风雨感应器，用于感应外界天气，进而控制窗户的开关。
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套。

	智能垃圾桶
（物联网智能实验室）
	校级
	机械类
电子信息类
计算机类及其他
	2-3
	1年
	2017-2018
	可以用语音控制垃圾桶的开关，并记录垃圾桶里垃圾的情况并显示，增强功能，与无线网相连
	1、科研报告1份；
2、原型系统一套
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